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 Abstract: Pemberian pakan ikan merupakan kegiatan 
yang memerlukan konsistensi baik dalam waktu 
pemberian pakan dan jumlahnya. Budidaya ikan di Perum. 
Bukit Cemara Tidar masih menggunakan sistem manual, 
yang menyebabkan pembudidaya harus mengatur jadwal 
untuk pemberian pakan. Sistem pemberian pakan secara 
manual masih banyak memiliki kekurangan seperti jumlah 
pakan yang tidak sesuai takaran dan waktu pemberian 
pakan yang tidak teratur. Ketidakteraturan pemberian 
pakan ini mempengaruhi kualitas ikan dan biaya 
pembelian pakan. Untuk mengatasi permasalahan 
tersebut, maka tujuan kegiatan Pengabdian Pada 
Masyarakat ini dengan memberikan pelatihan desain dan 
instalasi alat pakan ikan secara otomatis (automatic fish 
feeder). Alat ini memudahkan pembudidaya dalam 
mengatur proses pemberian pakan sehingga dapat 
menjaga kualitas budidaya ikan dan penghematan biaya 
pakan. Metode kegiatan yang dilakukan adalah pelatihan 
dan pendampingan. Peserta diberikan ketrampilan dalam 
merancang automatic fish feeder, cara pengoperasian dan 
perawatan. Terdapat 2 alat yang terpasang pada kolam 
ikan. Berdasarkan pengujian kinerjanya, alat ini sudah 
bekerja sesuai fungsinya dimana dalam kurun waktu 
sehari setiap pukul 08:00 dan pukul 15:00 alat akan 
bekerja untuk memberi pakan pada ikan, waktu aktif servo 
sudah sesuai perencanaan yaitu 1 menit dengan range 
berat pakan yang dikerluarkan seberat 18 gram. 
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PENDAHULUAN  

Perikanan memiliki peran penting dalam pembangunan ekonomi Indonesia yang kaya 
akan sumber daya laut (Sabar dkk, 2021). Budidaya ikan memberikan kontribusi yang besar 
terhadap produksi ikan di Indonesia (R. Amaliah dkk, 2018). Pemberian pakan ikan saat ini 
masih banyak dilakukan secara manual, sehingga perlu sistem automatisasi untuk 
meningkatkan efisiensi dan produktivitas ikan (D. Yeniwati, 2021). Automatisasi dalam 
pemberian pakan ikan, dapat membantu pembudidaya dalam memberikan pakan ikan sesuai 
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dengan takaran dan jadwal pakan.  
UMKM Gemarikan  adalah  salah  satu  usaha  kelompok warga di Perum Bukit Cemara 

Tidar  yang  bergerak  dibidang  budidaya ikan nila. Biaya pakan ikan nila mencapai 60-80% 
dari keseluruhan biaya operasional yang dikeluarkan oleh pembudidaya. Saat ini, pemberian 
pakan ikan masih menggunakan sistem manual, yang menyebabkan pembudidaya harus 
mengatur jadwal untuk pemberian pakan. Sistem pemberian pakan masih banyak memiliki 
kekurangan seperti jumlah pakan yang tidak sesuai takaran dan waktu pemberian pakan 
yang tidak teratur. Seiring  dengan ketidak teraturan ini, dapat mempengaruhi kondisi ikan 
dan biaya pengeluaran untuk pembelian pakan. 

Penggunaan teknologi  dalam sistem automatic fish feeder untuk budidaya ikan dapat 
memberikan banyak manfaat (D. Sawabudin dkk, 2021). Pemberian pakan yang terkontrol 
secara baik, pertumbuhan ikan dapat dioptimalkan. Hal ini dapat menghasilkan produksi 
ikan yang lebih konsisten dan berkualitas. Selain itu, pembudidaya ikan dapat menghemat 
biaya pengeluaran pakan, memiliki waktu luang untuk melakukan pekerjaan dan 
menghasilkan ikan yang berkualitas. 

Berdasarkan kondisi di atas, maka kami melalui program Pengabdian Pada 
Masyarakat (PPM) akan melakukan suatu kegiatan pemberdayaan masyarakat berupa 
pelatihan mengenai desain dan instalasi automatic fish feeder. Diharapkan setelah adanya 
pelatihan ini, mitra dapat memiliki pengetahuan desain dan instalasi sistem automatic fish 
feeder untuk membantu menjaga volume pakan yang tepat sesuai dengan kebutuhan ikan. 
 
METODE  

PPM akan dilaksanakan di lingkungan UMKM Gemarikan Perum Bukit Cemara Tidar, 
Kota Malang, Jawa Timur. Pelatihan ditujukan kepada warga masyarakat setempat secara 
umum dan warga yang tergabung pada UMKM Gemarikan secara khusus agar pemberdayaan 
dan kehidupan perekonomian masyarakat meningkat. Kegiatan PPM dilaksanakan pada 
tanggal 27 Juli 2024. Sebanyak 5 warga warga yang tergabung pada UMKM Tanam Ceria 
hadir dalam kegiatan wokshop tersebut. Tahapan pelaksanaan PPM ditunjukkan pada 
Gambar 1. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

Gambar 1. Tahapan pelaksanaan PPM 

Penyusunan materi pelatihan 

Pengenalan komponen sistem automatic fish feeder 

Pelatihan desain dan instalasi sistem automatic fish feeder  

Evaluasi pasca pelatihan  

Survei lokasi mitra 

http://bajangjournal.com/index.php/J-ABDI


 
 803 

J-Abdi 
Jurnal Pengabdian Kepada Masyarakat  

Vol.4, No.7, Desember 2024 
 

http://bajangjournal.com/index.php/J-ABDI      ISSN: 2797-9210 (Print) | 2798-2912(Online) 

 

HASIL  
Metode pelaksanaan pengabdian yaitu mengadakan penyuluhan yang dilakukan 

dengan memberikan pemaparan secara langsung. Materi pertama yang dipaparkan yaitu 
mengenai sistem automatic fish feeder. Materi kedua, mengenai pengenalan komponen-
komponen automatic fish feeder yang terdiri dari beberapa peralatan kelistrikan antara lain 
timer listrik, motor servo, mikrokontroller, wadah pakan ikan, saluran pakan, pengatur aliran 
pakan, catu daya dan kabel penghantar. Pada penyampaian materi, warga akan diberikan 
modul automatic fish feeder.  
A. Pemaparan Materi 

Pada tahap pemaparan materi, dilakukan oleh tim dosen kepada peserta yang hadir. 
Materi yang dipresentasikan mengenai sistem automatic fish feeder. Pemaparan materi pada 
peserta dengan efektif dalam waktu 10 menit menggunakan Power Point. Peserta yang 
mengikuti kegiatan diberikan kesempatan untuk bertanya dan berdiskusi. Tahap presentasi 
dan diskusi ini mencakup frekuensi pemberian pakan, jenis ikan yang dibudidayakan, dan 
tantangan yang mereka hadapi dalam pemberian pakan.  Pada pemaparan materi, peserta 
juga diberikan modul cara penggunaan automatic fish feeder. Modul berisi persipaan alat, 
pengaturan alat, pengoperasian alat, dan pemeliharaan alat. 
B. Instalasi Alat 

Pada tahap desain dan instalasi, peserta didampingi tim dosen dalam melaksanakan 
praktek pembuatan alat automatic fish feeder. Adapun langkah pembuatan alat automatic 
fish feeder adalah sebagai berikut: 
1. Menyiapkan Timer 

Atur seting waktu timer yang diinginkan untuk pemberian makan ikan. Timer akan 
mengontrol kerja motor servo baik saat dinyalakan dan dimatikan. 

 
 

Gambar 2 Pemasangan timer 
2. Memasang Motor Servo 

Memasang motor servo pada sistem pengeluaran pakan ikan yang ditunjukkan 
Gambar 3. Motor ini harus dapat memutar atau menggerakkan komponen yang 
mengatur aliran pakan ikan. Motor servo harus terhubung ke sumber daya yang 
sesuai nameplate agar dapat beroprasi. 
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Gambar 3 Pemasangan Motor Servo 

 
3. Memasang Wadah Pakan dan Saluran 

Memasang wadah pakan ikan pada posisi yang sesuai di atas sistem pengeluaran 
pakan yang ditunjukkan Gambar 4. Setelah wadah pakan terpasang selanjutnya 
membuat saluran dari wadah pakan ke tempat ikan. Saluran yang dibuat harus 
cukup besar agar pakan bisa mengalir dengan lancar. 

 
Gambar 4 Pemasangan Wadah Pakan 

4. Merakit Mekanisme Pengeluaran Pakan 
Selanjutnya merakit mekanisme pengeluaran pakan dengan mengatur kerja alat pada 

Gambar 5 agar jumlah pakan yang keluar sesuai. Pengaturan mekanisme aliran pakan 

dengan cara menggunakan flap yang digerakkan oleh motor servo untuk membuka dan 

menutup saluran pakan. 
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Gambar 5 Perakitan alat automatic fish feeder 

5. Uji Coba Sistem 
Setelah semua komponen terpasang, proses berikutnya yaitu melakukan uji coba 
alat pada Gambar 6 untuk memastikan sistem berfungsi dengan baik. Pada proses 
ini, periksa apakah pakan keluar dalam jumlah yang sesuai dan pada waktu yang 
tepat sesuai dengan pengaturan timer. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Gambar 6 Setting Timer Pada Alat  
C. Pengujian Alat 

Pada tahap berikutnya, alat automatic fish feeder yang telah dirangkai diujikan 
pada kolam ikan nila yang ditunjukkan Gambar 7 untuk mengetahui apakah alat 
tersebut dapat berfungsi normal. Berdasarkan pengujian kinerja dari alat penyebaran 
pakan otomatis yang ada di kolam ikan nila UMKM Gemarikan Perum Bukit Cemara 
Tidar Malang, alat ini sudah bekerja sesuai fungsinya dimana dalam kurun waktu sehari 
setiap pukul 08:00 WIB dan pukul 15:00 WIB alat akan bekerja untuk memberi pakan 
pada ikan, waktu aktif servo sudah sesuai perencanaan yaitu 1 menit dengan range 
berat pakan yang dikerluarkan seberat 18 gram. 
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Gambar 7 Pengujian alat di kolam ikan 

DISKUSI  
Hasil    evaluasi    pelaksanaan    program Pengabdian Pada Masyarakat dilakukan 

dengan: 
1. Pengetahuan Peserta: 

a. Sebelum pelatihan, peserta belum memiliki pemahaman yang cukup tentang alat 
automatic fish feeder. Setelah pelatihan, angka ini meningkat menjadi 85%. 

b. Pengetahuan tentang desain dan instalasi sistem automatic fish feeder meningkat 
signifikan, dengan 90% peserta mengaku memahami konsep tersebut. 

2. Keterampilan praktis: 
a. Selama sesi praktik, 80% peserta dapat merakit dan menginstalasi sistem automatic 

fish feeder secara mandiri. 
3. Respon Peserta: 

a. Kuesioner menunjukkan bahwa 90% peserta merasa puas dengan materi yang 
disampaikan dan metode pengajaran. 

b. Beberapa peserta menyarankan penambahan sesi praktik dan waktu untuk tanya 
jawab agar lebih mendalami materi. 

KESIMPULAN  
Kegiatan Pelatihan Desain dan Instalasi Mikrokontroler Sebagai Automatic Fish Feeder 

Pada Budidaya Ikan di Perumahan Bukit Cemara Tidar diperoleh kesimpulan, yaitu: 
1. Pelatihan ini berhasil meningkatkan pengetahuan dan keterampilan peserta dalam 

menggunakan mikrokontroler untuk sistem automatic fish feeder. Respon positif dari 
peserta menjadi motivasi untuk terus melaksanakan kegiatan serupa.  

2. Hasil evaluasi menunjukkan bahwa pemahaman peserta mengenai Automatic Fish 
Feeder meningkat sebesar 70% dan hasil kuesioner menunjukkan bahwa 90% peserta 
merasa puas dengan materi yang disampaikan dan metode pengajaran. 
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pakan. Dalam era digital saat ini, pemanfaatan mikrokontroler sebagai alat otomatisasi 
semakin relevan, tidak hanya untuk meningkatkan produktivitas, tetapi juga untuk 
meminimalisir kerugian akibat pemberian pakan yang tidak teratur. 

Melalui pelatihan ini, kami berharap dapat memberikan pengetahuan dan 
keterampilan kepada peserta mengenai desain dan instalasi sistem automatic fish feeder. 
Dengan demikian, para pembudidaya dapat mengadopsi teknologi ini untuk meningkatkan 
hasil budidaya ikan mereka. 

Kami mengucapkan terima kasih kepada semua pihak yang telah mendukung 
terlaksananya kegiatan ini, termasuk peserta UMKM Gemarikan, yang antusias dalam 
mengikuti pelatihan ini. Semoga kegiatan ini dapat memberikan manfaat yang besar bagi 
pengembangan budidaya ikan di wilayah ini. 

Akhir kata, kami berharap semangat kolaborasi dan inovasi ini terus berlanjut demi 
kemajuan masyarakat dan kesejahteraan bersama. 
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